— e — 1 1 1 SSS-5S1 ANVENDTE STANDARDER
neorron  Slkkerhedssensor til svingdore (SRR 5oV C € BEE:
~—— SSS-5L1 EN 12978:2003 +A1:2009
® EN16005:2012
Brugsanvisning (original) Tak, fordi du har kebt dette produkt. Far du tager det i brug, skal du lzse brugsanvisningen grundigt. Eﬂ%%%”?g%%ﬂggllse
f ADVARSEL isd bol i kan d I Hvis d bol i kan d ) (" i i i i
!—st gne symbol ignoreres, n. et res‘u tere FORSIGTIG vis eng symbol ignoreres, kan oet 35 Lednlngsfﬂrlng til dﬂrstyrlngen
i alvorlige kvastelser eller veere livsfarligt resultere i kveestelser eller skade pa udstyret Installer dakslet til karmhullet og ledningskappen, nér du farer ledningen til darstyringen.
Dette symbol angiver, at du skal vere ekstra T Ngdvendig indstilling af hensyn til Bor fglgende huller. Fastger ledningsknappen mellem karmhulsdaksel A/B
opmarksom overholdelsen afmed EN160C5 ) | TN Skrue (3x10 [mm
\ J " ( [mm])
- 1 < s, 910 Ledninger /
1 Generel beskrivelse/egenskaber 9 Mngshul til styringen = Karmhulsczeksel
(SSS—S er en aktiv infrargd tilstedeveerelsesdetekor med mikroprocessorstyring til svingdare. N o i B
- 6 detekteringspunkter pr. PCB-enhed sikrer et bredt detekteringsomrade. T I og 3-$26 Karmhulsd aksel
- Detekteringsafstanden til jorden indstilles automatisk ved at trykke pé en trykknap. Skruehulle A
- Detekteringsomradet kan indstilles manuelt ved hjeelp af en DIP-switch, der kan indstilles i intervaller a 50 mm ! ¢ Enhed: [mm] Ledningskanne
- Releoutputtet kan &ndres fraNO til NC ved hjelp af en DIP-switch. 30 gskapp
\_ - Selvdiagnosticering og overvagningsfunktioner er integreret. )
2 Komponenter AOF&GHG
4 Figuren nedenfor viser standardkonfigurationen af SSS-5L1 med én PCB-enhed. )
Slut ledningerne til 1 .
Skfe derstyringen ved hjelp af > Stramforsyning (AC/DC 12~ 24[V])
klemmerakken - -
3 Relaoutput (almindeligt)
Aluminiumbekleadning 2 Rel o1
Sidedzeksel-L ) Ledningsstarrelse Coby
Sidedzksel-R skrue 0.15 til 3,5 [mm?] 5 Relaoutput 2 (output fraanden PCB-enhed)
Filterkappe /i / 6 TEST-input (-)
Samleled = 7 TEST-input (+)
e PCB-énhed 3.6.1 Mulighed 1: Installation af SSS-5 set oppefra
? PCB-enhed  pCB-holder Ty | (PCB-enhe_derne pé begge sider af dgren fert tilbage til derstyringen uafhangigt af hinanden)
Skydeknap Trykknap Dip-switch Drifts-LED N\ Ekstra ledningshul gennem deren
(T g <7 Dﬁ [OFF, PCB-enhed2
/& !OHO | = C)] ﬂ Beslag \ 'ﬁ wwﬂw 7P Klemmeholder
. 7 Ski i
Vinkelstabilisator e Klemmereekke J Dorstyring ) "’ Forreste
Table.1 Oplysninger om SSS-5 Tilbehgr = I 5 orr, PCBenmed? kant
Model- Laengde | Filter | Saml 1 ]
navn [mm] | kappe | eted | ) @ |j petatig @ @ vonerngsse | () @ Karmhub dezkeel A/B I FRRERERI 7P Klemmeholder
$85-551 360 1 o | 2 P sxiepm )|
SSS-5M1 692 2 1 3 [(z) , Lehi J[m ] % Monterings sruer Karmhulsde ksel edningskappe SET OPPEFRA og ledningsfaring
600 mm] o « R .
N I I I B ==t /] ) |3.6.2 Mulighed 2: Installation af SSS-5 set oppefra
. . ! ] (PCB-enhederne er forbundet ved hjalp af kommunikationskablet, og kun 1 PCB-enhed
3 Oplysninger om montering og ledningsfaring er fort tilbage til derstyringen)
4 9 N PCB-enhedeme er forbundet med hinanden ved <+ ON|
3.1. Bemaerk rorsicTic F@r du monterer denne sensor, skal du veere opmarksom pa Beslag hielp af kommuni ketionskeblet (medfal ger) o™ Skyde;‘;ﬂ’.;ff;g?j:f
D falgende kommentarer. Darstyring BRI " vendes ikke) | Forrects
1 2 \‘\\“‘QS\\\‘ ',I;IIIII "yt 3 —_— ) T . kant
e g —| Hul (¢ 10)boret gennem dgren. o™ [OFF) PCB-enhed 1
Monter ikke Undlad at montere Serg for sa lidt | stikep 7| TR 7P Klemmeholder
sensoren hgjere end sensoren, s& den kan genskin(ll_fra jorden
2,6 [m](8'6"). blive ramtafregn eller som muligt. ) ) )
i ) sne. \_ Karmhulsdeeksel  Bemaerk:Husk at indstille skydeknappen som vist Y,
RRRXY i . o
4 5 4 DIP-switch-indstillinger
. Forreste kant Forreste kant Ve ~N
Sorg for, at cer ke Aluminumkappen/- y———_— Beslag
' > kapperne skal placeres T . N\ = indstilli
kommer kondens pa teet p4 den forreste kan : !@!O o | e ‘@ Oﬂ_ ¥ = sandardindstiling
sensoren. af dgren, s X 1S | N Fi CB-enhed
sikkerhedsdetekteringen <Setoppef% "
maksimeres. 4.1 TEST input N& du foretager tilslutning til en derstyring uden 1 ,Med TEST,
TEST-input, skal du velge indstillingen “A”. N&r du UdenTEST e TEST
6 Pas pdikke at tabe sensoren under transport og installation. Den kan g4 i stykker. foretager tilslutning til en dgrstyring med TEST-input, I;I B @ — e
ADVARSEL lQEQQQQQ skal du veelge indstillingen “B”, se afsnit[6. Skematil | = = N2/ icccc- l—— - ov
3.2 MOﬂteringShUl Huvis du borer ind i ledninger, kan du f& sted! V&r derfor opmerksom pd skjulte ledninger. 123456738 registrering af haendelser]. *Ij A [ T f—
. oo e e e e (WY (A — oy,
) ) F_m_f”hed- [mzrf‘is 5 huller til skrue Afhensyn til overholdelsen af EN16005 skal indstillingen vzere “B”
Bor monteringshullerne som vist SSS5S1 , { i/ . .
nedenfor. Hvis du installerer SSS-5 p& [ sss5s1 | i 4.2 Optisk interferens 2 SSS5 SSS-5 2
begge sider af daren, kan det vaere o . % P \
ngdvendigt at bore et ledningshul SSSEML vadu :_nsl,:e_xlltefefr to SSS-S-efnhgdertaetfp%fhlnz?deni:kantder
. - opsta optisk Interrerens, som torarsager rejifunktion. Fora
gennem daren. (Se 3.6 Installation af undga det skal du veelge forskel lige frekvensindstillinger ved A B
SSS-5 set oppefra) hjeeIp af DIP-switch 2.
4.3 Releoutputtilstand
3.3 Montering af aluminiumkappen —— U | R 3 3
- " " e alle oplysninger om releeoutputtilstand i afsnit
1 Lesn sidedakslerne, og fiern filterkappen. 2 Fjern vinkelstabilisatoren. BEBE0BE8| 6. skematil registrering af hendelser]. NOI;I % NC Ij
= 1)Lsft vinkelstabilisatoren, og skub den til side som vist. 12345678
2)Skub vinkelstabilisatoren med din tommelfinger for at fjerne den . .
@ ) 9 ! 4.4 Maskeringsdetekteringspunkter 4 4 5 4 5 )
\ @ - Vz ol ] * ol [
Q580554
3 Fjern PCB-enheden.
Lasn skruen p& PCB-holderen, og skub den til side for at fierne punkter 6 5 4 3 2 1 punkter . .
PCB-enheden. 4 5 4 5
— \_punkter - 54321 punkter - - - 321 )
3.4 Udskiftning af PCB-enhed/-enheder
Nar du udskifter PCB-enheden, er det vigtigt, at siden, der er meerket “LEADING EDGE” (“FORRESTE KANT”), . 9 1
FORSIGTIG indsttes, si den er tzttest pa den fomeste kan af daren. Det sikrer maksimal fodgeengersikkerhed ved kanten af daren. 4.5 Detekteringsomrade Ij 7 Ij 6 7
N ol
50 mm 250 mm
1  Fjern klemmerazkken fra PCB-enheden. EEEEEIII F———— = ——— —I —————————
123456738 6 7 | -
rannmce. P Indstil afstanden, hvor der ikke | o
skal veere detektering 100 mm 300 mm -
_________ 41 ="==____ g
2 Set PCB-enheden i aluminiumkappen, og serg for, at siden, der er 6 L 8 I e
mearket “LEADING EDGE” er tzttest p& den forreste kantaf dgren. I;I EI I;I 150 mm | 400 mm
Fastger vinkelstabilisatoren, og spend skruerne pd PCB-holderne. Kontrollér,at = [T F o 55— — —— —IL —————— 5'_? -
detekteringsomréadet Iﬁ I‘:ZI Ii'l Iﬁ I‘:ZI EI
Moment Ingen
05 Nm overholder EN16005 200 mm | 500 mm detektering
- J
3 M/RKET "LEADING EDGE" . X -
5 Indstilling af detekteringsvinkel
[ Y ‘:‘:‘ Tl - | = 4 Detekteringsvinklen kan indstilles i intervallet 5 ~ 25 [grader] i intervaller a5 [graders] ved hjalp af vinkelstabilisatoren, )
E o N\ s g Eksempel) £ ndring af vinklen fra 5° til 25° (]
o PCB-enhed 2 PCB-enhed
L
Beslag S
L
M/ERKET “LEADING EDGE”
. (&
= T
= :|t:[ j[ ]I ° E Vinkelstabilisator
; N o
2| e
Lgl_ % é Beslag
\_ PCB-enhed J L Kontrollér, at detekte ringsomradet overholder EN16005 )




6 Skema til registrering af heendelser

4 Releeoutput/test-input ) 2 Montering af samleleddet
/l > /‘ - - - 1) Set leddetind i aluminiumkappen.
Dip Switch 3 /1 H L 'ﬂ' 'ﬂ' 2) Skub leddet ind, sa det sidder godit fast i filterkappen.
- SLUKKET (OFF)| e mGEN | DETEKTERING INGEN DETEKTERING Serg for, at der ikke er noget sler.
Relaoutputtilstand 3) Fastger de gvrige filterkapper som vist
{4 outt 14 ouTt E%oun s—14l ouTL E% ouTL s14oumn
NO I;I No—[3] com CcoM coM N—{3] com coM —[3 com
[Bout [Eout [Elout2 B oum [ oun2 [Eloum
s outt E%oun 14 ouTt E%OUTI s14ouTt E%OUH
NC Ij No—[3] com com ¥ “o—3 com coM No—3] com coMm
Eoumn [ElouT2 ElouT2 [ElouT2 ElouT2 ElouT2
DETEKTERING
TEST-SVAR som svar pa @
. . Test Input T \ T N TEST
Dip Switch 1 — —
INGEN TEST TEST INGEN TEST i
4 Fastger sidedaekslet med de medfalgende skruer.
Ved skift af Sensor Sensor Sensor
B forsyningsspanding fraDC ! ! U ‘k
12 til 24 V skal strammen %
lgbe fra klemme 7 til &
klemme 6. 6 6 6 Skrue
7 Sensor 7 Sensor 7 Sensor /
e
T:8til18 [ms] A Ij Afbryd strammen ‘-x ‘-x
6 6 6
- —/
- J
7 LED-information
e - ) -
7-1 Normal tilstand Gron LED 12 Afsluttende kontrol af detekteringsomradet
Tilstand Red LED Grgn LED
Ingen detektering O OFF % ON PCB-enhed a N&r du har modtaget filterkappen, skal du kontrollere, at detekteringsomradet
i Detektering 3 ON 2 OF 0 er, som det skal veere, og at det opfylder de geeldende krav og bestemmelser @
7-2 Fejltilstand ' '
RdLED M ARNOAEAER = N Kontrollér, at detekteringsomradet ove rholder EN16005
gange Red LED
Genled MONOON0NN
N Fejlkategori Arsag Afhjelpning
F— : Foretag en programmering (“TEACH”’ j
1 Mil jofejl M;Hgf?ﬂ ?Ollrelrmgl!aden af rflektering fra som Enaegsk(e\eet?qfsrlitls, r?]e(ns du har e)t 13 Tekniske data
stykke hvidt papir pa;jorden. MODEL Sikkerhedssensor til svingdare  SSS-5
3over Anden fejl Intern komponentfej Skift enheder. TEKNOLOGI FULDKOMMEN STATION/ER DETEKTERING MED PSD-AFSTANDSMALING
\7-3 Programmeringstilstand  Se afsnit 8 J INDSTILLING AF
STR@MFORSYNING ACIDC 12~24[V] =10 % STRALEVINKEL 5,10, 15, 20, 25 [grader]
(8 Programmering ~ REAKTIONSTID MINDRE END 100 [ms]
Udfer fglgende trin med filterkappen afmonteret. gg {m} 523 ,'3352142[[\\/]/]
@ Kontrollér ledningsforbindelsen og stramforsyningen. STRAMFORBRUG 1,7 [VA] ved AC12 [V] TEST-INPUT: 1[BIT]
(Q Foretage programmering (“TEACH”) 23[VA] ved AC24[V] OPTISK INTERFERENS: 1 [BIT]
" B ; ; ; RELEOUTPUT:1 [BIT]
_PROGRAM MERING er ngdvendig for at sikre, at sensoren virker korrekt, og at afstanden fra sensoren DIP-SWITCH-FUNKTIONER |11 o oo e INGSPUNKTER 2
til jorden er korrekt registreret. OPTO-RELZ 1A [BIT] DETEKTERINGSOMRADE3[BIT]
TRINT. TRINS. RELAEOUTPUT BCSOVIO A
Tryk pé trykknappen i mere Efter TRIN 2 blinker LED'en hurtigere og starter programmeringen. (MODSTANDSBELASTNING)
end 2 sekunder. Huvis en person eller et objekt beveeger sig ind i detekteringsomradet
under programmeringen, skal du starte forframed TRIN 1. TEST-INPUT 6 [mA] maks. ved 24 [VDC] DRIFTSTEMPERATUR -20 ~ +60["C]
s RedLED FIAAAAAAMA MONTER INGSH@IDE 2,6 [m] maks $SS-551: 350[g] CA.
. Gran LED VEGT SSS-5M1: 540[g] CA.
LEDen blinker langsomti 10 s uden at foretage HENENENERENENEN DETEKTERINGSOMRADE 0-2,55 [m] maks SSS-5L1: 760[g] CA.
detektering. Serg for, at der ikke befinder sig personer STEP 4.
eller objexter (stiger etc) i detekteringsomradet imens. Efter TRIN 3 blinker den grenne LED én gang, hvore fter 14 Mal
I:l I:l I:l I:l processen er afsluttet.
Rod LED ( 360 475 Enhed: )
GrenlED [] [ [ [ Red LED $Ss-551 < > nhed: [mm]
Grgn LED [ T 11 O,I
Al T <
\u! ! v
\_ ® Kaontrollér afstand og indstillinger. ) SSS-5M1 692 4
9 Detekteringsomrade a - 1T o
/ \ ! [u ImV, LO)
9.1 SET FORFRA 9.2 SET FRA SIDEN Enhed: [mm] SSS-5L1
1023 4
'__ - o
/ i i I
] g T Q
I LI ! I T
N\ J
/ 15. EU-OVERENSSTEMMELSESERKLARING
/I A ( )
Beskrivelse af produktet:
f SSS-5 Sikkerhedssensor til svingdare
Fuldkommen stationzr detektering med PSD-afstandsmaling
1000 1000
fﬁ Overholdte direktiver:
MASKINDIREKTIVET 2006/42/EC Maskindirektivet
7 DIN 18650-1:2010 Automatiske fodgeengerdere Del 1: Produktkrav. Kapitel 5.7.4
| | EN12978:2003 +A1:2009 Porte til industri og andre etverv samt garageporte - sikkerhedsanordninger til elektriske dare og
porte - Krav og testmetoder.
/4 EN62061:2005 Funktionel sikkerhed af elektriske/elektroniske/programmerbare elektroniske sikkerhedsrelaterede
I systemer.
|:25° ‘ﬁb?gy EN 1SO 13849-1:2008 /AC:2009 Maskinsikkerhed - sikkerhedsrelaterede dele af kontrolsystemer.
B EN 16005:2012 Elektriske darszt til fodgengere - Sikkerhed i brug - Krav og testmetoder. Kapitel 4.6.8
EU- typeundersagelse nr. 44 205 13738001
2000 2000 . i . . .
14 [ 5° Anvendelsen af EU-direktiver er certificeret af: Anvendte harmoniserede Andre anvendte tekniske standarder:
| | TUV NORD CERT GmbH standarder: DIN 18650-1:2005
Langemarckstr.20 45141 Essen Germany EN 1SO 13849-1:2008/AC:2009 EN16005:2012
Identifikationsnummer. 0044
Ansvarlig for ssmmersetningen af den tekniske Erkleringens placering (producent) Erkiering udarbejdet af Dato
2600 2600 dokumentation (EU) Honda Electron Co., Ltd. Teruya Morimoto 30
\_ 1000 800 600 400 200 O 1200 1000 800 600 400 200 O ) David Morgan / Hotron Ireland Ltd. 1-23-19 Asahi-Cho, Machida-City, Chef for September
26 Dublin Street, Carlow, Irland Tokyo, Japan kvalitetssikring 2015
. o . \ TIf.: +353 599140345 Fax:+3535991 40543 Y,
10 Kontrol af detekteringsomrade uden filterkappe
] ) R ] N\ < Ansvarsfraskrivelse > Producenten heefter ikke i nedenstdende tilfselde.
Kontrollér detekteringsomradet uden monteret filterkappe. 1. Feil 21 f forkert forstgel f installati L feiltilslutni f liohed dri f
Anbring et testobjekt i dete kteringsomradet for at kontrollere detekteringsmgnstrene og andre ‘ - Fejisomiglge a Ot € I’S else af instaliationsanvisningerne, Tejltiisiutning, Torsemmelighed, &naringer a
DIP-switch-indstillinger. Alle testskal udfares i henhold til geeldende lokale standarder. sensoren og forkert installation.
2. Skader som falge af forkert transport.
( Nar testen er afsluttet, skal du afbryde strammen. ) 3. Ulykker og skader som falge af brand, forurening, unormal spanding, jordskeelv, tordenvejr, vind, oversvammelser
og andre tilfeelde af force majeure.
KontrolIér, at detekte ringsomradet overholder ENL6005 4. Tabt indtjening, forretingsrelaterede afbrydelser, tabt forretningsinformation og andre finansielle tab som falge af
Nar testen er afsluttet, skal du ga til afsnit 11 og installere filterkappen og sidedakslet. brugen _af eller fejl pa sensoren. i . .
\__Hvis der opstar en fejl, skal du kontrollere de indstillinger, du foretog i afsnit 3. ) 5. Erstatningen er under alle omsteendigheder begraenset til salgsprisen.
4 )
11 Udskiftning af filterkappe og sidedeeksel HOTRON HOTRON CO..L'TD.
(1 Installation af filterkappen: FORSIGTIG A ¢
1) Monter ferst oversiden af filterkappen i hele A Produktion og salg Salg i Europe
aluminiumkappens lengde. Pas pa ikke at deekke de HOTRON CO.,L.TD. o Hotron I_reland Ltd.
2) Buk filterkappen en smule i den ene ende, s& den optiske dele med 1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokyo, Japan 26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow, Ireland
griber fat i underkanten af aluminiumkappen. ledninger. (x Telefon: +81-(0)3-5330-9221 Telefon: +353-(0)59-9140345
3) Fordin hand langs underkanten af aluminiumkappen for at Fax: . "'_81'(0)3'5330'9222 Fax: . +353-(0)59-9140543
fastgare filterkappen i hele aluminiumkappens lzngde. \___YRL: http:/Avww.hotron.com URL: hitp:/Avww hotron.com J
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